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ین تراشه یع‌تر  تولید سر
 در اجرای هوش مصنوعی 

شرکت آی‌بی‌ام موفق به تولید نوعی تراشه با الهام از مغز 
که می‌تواند الگوریتم‌های تشخیص تصویر  شده است 
مبتنی بر هوش مصنوعی را ۲۲ برابر سریع‌تر از هر چیپ 
کند.تراشه  تجاری دیگری و با بازده انرژی 25 برابر اجرا 
IBM NorthPole توانایی محاسباتی خود را با بلوک‌های 
حافظه‌ای که اطلاعات را ذخیره می‌کنند، درهم می‌پیچد. 
ادغام محاسبات و حافظه از نحوه عملکرد مغز انسان 
الهام گرفته شده است. آی‌بی‌ام قبلا تراشه‌ای بر اساس 
 NorthPole ساخته بود اما TrueNorth این ایده به نام
این فناوری را به یک معماری دیجیتال تبدیل می‌کند که 
با فناوری تراشه سیلیکونی مورد استفاده در رایانه‌های 
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بین‌های  سلام دوباره به دور
نالوگ با حلقه فیلم دیجیتال  آ

در سال 2018، ساموئل ملو مدیروس ایتالیایی ساختار 
دیجیتال بزرگی برای دوربین‌های فیلم کلاسیک ارائه 
کرده بود. به‌دنبال آن نسل بعدی در سال 2020 عرضه 
کــنــون ایــن تیم بــا نــمــونــه‌ای ظریف‌تر بازگشته  شــد. ا
است، یک »فیلم دیجیتال با کیفیت بالا« به نام فیلم 
»من‌بازگشتم«. ایده تولید این فیلم ایجاد ترکیبی از حس 
نوستالژی عکاسی با دوربین‌های کلاسیک و راحتی کار با 
فناوری دیجیتال است. این فیلم جدید دارای آداپتوری 
ک دارد که به جای رول فیلم،  رولی شبیه فیلم‌های کدا
که  سنسوری 20مگاپیکسلی را در خود جا داده است 
به این ترتیب دوربین‌های آنالوگ قدیمی را از حالت 
بازنشستگی خارج می‌کند و به آنها جان تازه‌ای از زندگی 
گی‌های قابل توجه این سنسور  دیجیتال می‌دهد.از ویژ
قابلیت خروجی دیجیتال 12 بیتی آن است که آن را قادر 
می‌سازد سیگنال‌های 21/27 میلیون پیکسل مؤثر خود 
را با سرعت بالای 27/27 فریم در ثانیه در حالت تصویر 
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که بتواند  هدف نهایی و ایده‌آل از طراحی بازوی‌ رباتیک، ساخت سازه‌ای است 
ظرافت یک دست واقعی را داشته و البته همان‌قدر هم دقیق عمل کند. بدون‌شک 
داشتن قیمت مناسب و سادگی در اتصال بخش‌های مختلف و راه‌انـــدازی هم 
که امــروزه در  گی‌های بسیار مهم خواهد بود؛ هرچند بیشتر اسکلت‌هایی  از ویژ
پیکربندی بازوی رباتیک استفاده می‌شود طراحی‌های پیچیده‌ای دارد و شامل 
قطعات پیشرفته فراوان است. در نتیجه در ابعاد بزرگ اتصال بخش‌های مختلف 

کار چندان آسانی نیست. 
محققان دانشگاه ام‌آی‌تی به‌تازگی در کنفرانس »روبوسافت ۲۰۲۳« محصولی معرفی 
کرده‌اند که بسیاری از دردسرهای بازو‌های رباتیک قبلی را ندارد. آنها بازوی رباتیک 
کردن آن بسیار ساده‌تر از نمونه‌های  که سرهم  کرده‌اند  بسیار دقیقی را طراحی 
موجود است و ساخت قطعات آن نیز با روش‌های ساده‌تری مانند استفاده از چاپگر 
ح آن به صورت  سه‌بعدی یا برش لیزری انجام می‌شود. بازوی رباتیکی که فعلا طر
مقاله منتشر شده، به صورت قطعات از پیش‌ساخته ارائه خواهد شد که با اتصال 
این قطعات به یکدیگر بازوی رباتیک آماده می‌شود و این مزیت را خواهد داشت 

کاربر  که آزادی عمل بیشتری را در اختیار 
قرار می‌دهد.

دست‌هایی دقیق‌تر و ارزان‌تر
چائو لو، اندرو موکادا و همکاران‌شان در 

ح ارائه داده‌اند،  مقاله‌ای که برای این طر
که امــروزه بازو‌های  نوشته‌اند: »درحالی 
گسترده  رباتیک توسعه‌ یافته و در ابعاد 

استفاده می‌شوند، در علم 
رباتیک این‌که بتوان دستی 

طراحی کرد که به صورت دقیق 
مفصل‌بندی شده و مثل دستی عادی 

در امور روزمره استفاده شود همچنان چالشی 
جدی است. برای بالا بردن توانایی بازوی رباتیک 

نیاز به قطعات و محرک‌های بیشتری است و همین امر 
طراحی، ساخت و نگهداری چنین محصولی را دشوارتر 

و پرهزینه‌تر می‌کند.« 
ــروژه طــراحــی بــازویــی  ــ هـــدف اصــلــی محققان ایـــن پ
رباتیک با انعطاف‌پذیری بالا و در عین حال بدون 
نیاز به قطعات پیچیده و گران‌قیمت است؛ در حالی 

که باید بتواند حرکات پیشرفته و دقیقی ارائه دهد.  
ــای ایــن  ــی‌ه گ ــژ ــی درخـــصـــوص وی ــ مــحــقــقــان ام‌آی‌تـ

محصول می‌گویند: »این بازوی رباتیک به صورت قطعات از پیش‌ساخته‌شده‌ای 
طراحی شده‌ که اجازه ساخت و برنامه‌ریزی سریعی را برای شما فراهم می‌کند. فرآیند 
ساخت این محصول به دقت طراحی شده تا با مواد ارزان‌قیمت ساخته شود و به 

سادگی قابل سرهم کردن باشد.«

مراحل ساخت بازوی رباتیک جدید
این بازوی رباتیک سازه‌ای‌‌ از پیش ساخته است که به مصرف‌کننده اجازه می‌دهد 
به آسانی در شرایط متفاوت و برای کاربردهای مختلف این سازه‌ها و قطعات را به 
هم متصل کند. برای مثال محققان می‌توانند به انتخاب خود انگشتان را کم یا زیاد 
کاربرد دست متناسب با شرایط شود یا در شرایط خاص توانایی دست را  کنند تا 
برای فعالیت ویژه‌ای ارتقا دهند. به‌طور شگفت‌انگیزی، ساخت تمام قطعات این 
بازوی رباتیک جدید به آسانی قابل انجام است. استخوان‌هایی که در واقع حکم 
اسکلت دست را دارد به کمک چاپگر سه‌بعدی ساخته می‌شود. همچنین آهن‌رباها، 
حسگرها و کابل‌هایی که برای ساخت این محصول نیاز است به آسانی در بازار در 
که استخوان‌ها را می‌پوشاند، تیم سازنده از  دسترس است. برای ساخت پوستی 
روش دو‌مرحله‌ای برای قالب‌گیری استفاده کرده است. آنها اول قسمت‌های مختلف 
قالب را با استفاده از چاپگر سه‌بعدی می‌سازند و سپس از این بخش‌های مختلف 

برای قالب‌دهی سیلیکون به شکل دست و انگشت‌ها استفاده می‌کنند.
از مطالعه خــود، نسخه  محققان این پژوهش همچنین به‌عنوان بخشی 
که دارای پنج انگشت  آزمایشی از این بازوی رباتیک 
است را ساخته‌ و نحوه عملکردش را سنجیده‌اند. 
بــراســاس نتایج بــه‌دســت آمـــده ایــن بــازو 
تــوانــســتــه عــمــلــکــرد مــوفــقــیــت‌آمــیــزی 
ــت مانند  ــه نــمــایــش بــگــذارد و درسـ ب
یک‌دست واقعی، اجسام مختلف را بلند 
کند و نگه‌دارد. این بازوی رباتیک توانسته با 
موفقیت اشیای انعطاف‌پذیر یا سخت را بگیرد 
لیوان پلاستیکی،  کند؛ اجسامی مانند  و جابه‌جا 

خودکار و حلقه‌ پلاستیکی.
ــازوی رباتیک بـــه‌زودی آزمــایــش‌هــای بعدی خود  ایــن ب
که  کــرد و به نحوی توسعه خواهد یافت  را طی خواهد 
محصول  ایــن  نهایت  در  بخشد.  ارتقا  را  قابلیت‌هایش 
ــا دیــگــر مــحــصــولات ربــاتــیــک تــرکــیــب شـــود و  مــی‌تــوانــد ب
برداشتن،  در  بهتری  قابلیت  با  انسان‌نما  ربــات‌هــای 

نگه‌داشتن و حمل اجسام را توسعه دهد.
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گاهی از مغز و نحوه فعالیت آن سال‌هاست  آ
از داغ‌ترین موضوعات پژوهش‌های علمی 
به‌شمار مـــی‌رود و حــالا در اقــدامــی جدید، 
محققان موقف شده‌اند جامع‌ترین اطلس تا به امروز را از 
مغز انسان تهیه کنند. این نقشه بیش از 3000 نوع سلول را 
کرده که بسیاری از آنها تازه شناسایی شده‌اند.  مشخص 
ــان بیماری‌ها،  کمک درم ایــن پژوهش جدید به  نتایج 
اختلالات حواسی و بسیاری دیگر از موارد مربوط به مغز 
انسان خواهد آمد؛ نتایجی که دقیق‌ترین تصویر ممکن تا 
به امروز را از این اندام پیچیده نمایان می‌کند. محققان در 
مغز  از  ام‌آر‌آی  مانند  روش‌هــایــی  کمک  بــا  نیز  گذشته 
که در یک  کرده‌اند اما این اولین بار است  تصویربرداری 

و  می‌شود  نقشه‌برداری  مغز  سلول‌های  تک‌تک  نقشه 
کنش‌های مولکولی پیچیده بین آنها مشخص شده‌است.  وا
نتایج به‌دست آمده حاصل همکاری میان صدها پژوهشگر 
در سراسر جهان است. هدف اصلی مطالعه، طبقه‌بندی 
انــواع مختلف سلول‌های مغز انسان و موجودات دیگر 
ازجمله موش‌ها برای درک بهتر عملکرد بخش‌های مختلف 
مغز است؛ عملکردی که تا به امروز شناخت چندانی از آن 
وجود نداشت. داده‌های مورد استفاده در این مطالعه، 
از ۲۱ پژوهش به دست آمده که به صورت عمومی منتشر 
شده‌اند.  عصب‌شناسان دانشگاه اوترخت هلند بیش از 

سه میلیون سلول مختلف از ۱۰۶ قسمت مختلف بافت 
مغز سه فرد فوت شده را برای ساخت این اطلس جامع 
کرده‌اند. مطالعه آنها در مجموع ۴۶۱ رده اصلی  بررسی 
از سلول‌های مغز و و بیش از 3000 زیرمجموعه را مستند 
کرده‌است که نتیجه‌ای حیرت‌انگیز حتی برای متخصصان 
این حوزه به‌شمار می‌رود. دیگر پژوهش‌ها نیز به بررسی 

عملکرد توالی ژن‌ها در سلول‌های مختلف پرداخته‌اند. 
به گفته پژوهشگران این مطالعات، قدم بعدی توالی‌یابی 
ژنتیک سلول‌های بیشتری از دیگر نقاط مغز است تا بتوان 
اطلس را  کامل‌تر کرد. محققان همچنین به نمونه بافت‌های 

بیشتری نیاز دارند تا بتوانند تصویر بهتری از تفاوت‌های 
کودکی تا پیری  مغز انسان در بازه‌های مختلف سنی، از 
بسازند. یکی از محققان ارشد این پروژه در این باره می‌گوید: 
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ین نقشه از مغز انسان ترسیم جامع‌تر

معرفی بازوی رباتیک پیش‌ساخته با الهام از دست واقعی انسان در روبوسافت ۲۰۲۳

یف دست‌های پیش‌ساخته حرکات ظر
در سال‌های اخیر متخصصان رباتیک سیستم‌های رباتیک بسیار پیشرفته‌ای را برای شبیه‌سازی ساختار و رفتار اعضای 
بدن انسان طراحی کرده و توسعه داده‌اند و البته‌ پیشرفت‌های بسیار چشمگیری هم در این زمینه داشته‌اند. در پژوهشی 
که درست مانند دست واقعی انسان می‌تواند اجسام را  گروهی از محققان موفق به تولید بازوی رباتیکی شده‌اند  جدید، 
نگه‌دارد و حتی با انگشتانش کارهای عادی که یک دست واقعی انجام می‌دهد، انجام  دهد؛ اتفاقی که می‌تواند در توسعه 

فناوری‌های حرکتی مصنوعی و بازوهای مکانیکی صنعتی و حتی ربات‌های انسان‌نما نویدبخش تحولی شگرف باشد.
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